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業界特有のアプリケーションへの適合性

アプリケーション

生産ライン内で自動かつ正確に様々なワークの把持および固
定が可能

凹凸のある立体成形品の安定した把持と固定に最適

ワークの輪郭を正確にマッピングすることで、位置決めピン
のポジションを他のSSCBにコピー (転写) することが可能

機械的な停止や補助を必要とせずに位置決めの調整が可能

3D吸着クランプシステム SSCB

デザイン

ワークに柔軟に追従するベローズ吸着パッド (1)

アルミニウム製の本体 (2)

圧縮エア接続口: 位置決めピン伸長用 (3)

真空エア接続口: ワーク吸着用 (4)

圧縮エア接続口: 位置決めピンのロック解除用 (個別制御タイ
プの場合、各ピンごとに1ヶ所ずつ) (5)

先端にワーク保護キャップの付いた位置決めピン

システムデザイン 3D吸着クランプシステム SSCB

製品特徴

位置決めピンによって、ワーク形状に柔軟に対応

3Dデータを元にしたロボットと圧縮エアの制御による位置決
めが可能であり、その場にワークが無い場合にも自動でセッ
トアップが可能

各位置決めピンの動きは独立しているため、ロックされてい
ないピンがワーク形状に沿って自動的に適合

位置決めピンと吸着パッドが一体化しているため、複雑な形
状のワークでも安定性の高い搬送が可能

3D吸着クランプシステム SSCBによる位置決めと吸着の自動化
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 発注コード 3D吸着クランプシステム SSCB

3D吸着クランプシステム SSCBには以下の製品が含まれます。

3D吸着クランプシステム SSCB (本体)
真空パッド FSG-VU1またはSAB-NBR

スペアパーツ: 真空パッド (スペアパーツセット)、カバーキャップ

 発注データ 3D吸着クランプシステム SSCB

型式 製品コード

SSCB-30 60.7-66.5 ZP M4-IG SAB-NBR 10.01.41.00017
SSCB-78 93.5-107.5 ZP 60 SAB-NBR 10.01.15.00572
SSCB-78 141-171 EP M6-IG FSG-VU1 10.01.15.00850
SSCB-78 141-171 ZP M6-IG FSG-VU1 10.01.15.00922

 発注データ スペアパーツ 3D吸着クランプシステム SSCB

型式 スペアパーツ 製品コード

SSCB-78 141-171 EP M6-IG FSG-VU1 スペアパーツセット ERS SSCB-FG60-VU1 10.01.15.00953
SSCB-78 141-171 ZP M6-IG FSG-VU1 スペアパーツセット ERS SSCB-FG60-VU1 10.01.15.00953
SSCB-78 93.5-107.5 ZP 60 SAB-NBR ベローズ真空吸着パッド SABT-C 60 NBR-60 M10-AG 10.01.06.01878

型式 スペアパーツ 製品コード

SSCB-78 93.5-107.5 ZP 60 SAB-NBR カバーキャップ(丸型) KAPP 7x10.5 SSCB 10.01.15.00918
SSCB-78 141-171 EP M6-IG FSG-VU1 カバーキャップ(丸型) KAPP 7x10.5 SSCB 10.01.15.00918
SSCB-78 141-171 ZP M6-IG FSG-VU1 カバーキャップ(丸型) KAPP 7x10.5 SSCB 10.01.15.00918
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 テクニカルデータ 3D吸着クランプシステム SSCB

型式* 材質、素材ワーク
サポート

真空パッドタイプ サイズ 材質 吸着力（-600 
mbar） [N]**

離脱力 [N]*** 本体質量 [g]

SSCB-30 
60.7-66.5 ZP M4-
IG SAB-NBR

NBR SAB 22 NBR 16 24 200

SSCB-78 
93.5-107.5 ZP 60 
SAB-NBR

NBR SAB 60 NBR 82 130 1300

SSCB-78 141-171 
EP M6-IG FSG-
VU1

NBR FSG 60 VU1 61 100 2598

SSCB-78 141-171 
ZP M6-IG FSG-
VU1

NBR FSG 60 VU1 61 100 2610

*注）テクニカルデータおよびデザインデータは最大値であり，実際の数値はアプリケーションの個々のケースに依存します。どのようなワークでも、
事前にテストで確認することをお勧めします。これは、安全な取り扱いプロセスを保証する唯一の方法です。
**データは、真空度-0.6 bar、乾燥した滑らかで均一なワーク表面での理論値であり、安全係数は含まれていません。
***データは、真空度-0.6 bar、乾燥した滑らかで均一なワーク表面での理論値であり、安全係数は含まれていません。
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 デザインデータ 3D吸着クランプシステム SSCB

SSCB-30 ZP - SAB SSCB-78 ZP - SAB

SSCB-78 EP - FSG SSCB-78 ZP - FSG
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 デザインデータ 3D吸着クランプシステム SSCB

型式 D [mm] D1 [mm] Dmk [mm] D mk1 
[mm]

EH（最
大） [mm]

EH（最
小） [mm]

G1 G2 H1 [mm] Zs [mm] Z（スト
ローク） 
[mm]

SSCB-30 
60.7-66.5 ZP 
M4-IG SAB-
NBR

- 66 30 - 67 61 M4-F M3-AG 72 6 8

SSCB-78 
93.5-107.5 
ZP 60 SAB-
NBR

60 117 78 - 108 94 - - 118 14 22

SSCB-78 
141-171 EP 
M6-IG FSG-
VU1

- 134 78 48 171 141 M6-F G1/4-IG 179 30 46

SSCB-78 
141-171 ZP 
M6-IG FSG-
VU1

- 134 78 48 171 141 M6-F G1/4-IG 179 30 46

 マルチメディアによる製品紹介

メディア リンク
製品紹介映像 https://vimeo.com/153886220

https://www.schmalz.co.jp/sscb
https://vimeo.com/153886220

